
Underwater 
Hull Cleaning Robot
차세대 친환경 선박청소 로봇
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로봇 시스템 구성

§ 로봇 원격 제어 및 모니터링

§ 로봇 청소 영상 실시간 모니터링 및 저장

§ 클라우드 플랫폼을 이용한 청소 경과 공유
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일체형
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시스템
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시스템

로봇제어

시스템

로봇제어

시스템

§ 곡면부 주행 메커니즘

§ 파울링 청소 잔해물 수거 장치 탑재

§ 파울링 상태에 따른 브러쉬 타입 적용

§ 일체형 로봇 운영 시스템

(로봇부착/회수,전원공급,조종실)

§ 케이블 공급 시스템(Winch System)

§ 외부 정화처리 시스템

PACIFIC OCEAN MARINE INDUSTRIES CO., LTD- 2 -



로봇 시스템 구성

브러쉬 보관함
조종실 전원(발전기)

외부정화시스템(추후예정)

진회수 장치 &오토샤클 로봇 거치대 전력통신박스 카고 크레인 트럭

로봇 시스템 구성요소

정화 시스템 구성요소

전력 공급부

지원 시스템 구성요소
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선박 청소 로봇 특징
차세대 친환경 선박 청소 시스템차세대 친환경 선박 청소 시스템

•선체 청소중 발생하는 잔해물 수거

•미세 필터시스템을 통한 여과실시

•잔해물 육상수거 처리가능

작업시간 단축 및 작업 편의성 향상작업시간 단축 및 작업 편의성 향상

•로봇,전원,케이블 공급,로봇부착 장비 일체형 구성

•로봇의 부착,회수,로봇 조종 등 모든 작업을 트럭위에서 가능

•작업 준비시간 및 정리작업 시간 단축(1시간이내)

작업인원 최소화작업인원 최소화

•로봇 이동거리 200m 이상

•안벽에서 이동없이 좌현,우현,선체 바닥면 청소가능

•청소 작업용 지원선박 불필요

•작업인원 : 2~3명
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로봇 시스템 특징

자동차 운전방식의 로봇 조종으로 편의성 향상자동차 운전방식의 로봇 조종으로 편의성 향상

• 자동차 운전방식과 유사하게 핸들,기어,패달 이용 로봇 조종

• 냉난방시설 구비된 독립된 조종실

작업자 친화적인 로봇 원격제어 및 상태 모니터링작업자 친화적인 로봇 원격제어 및 상태 모니터링

• 실시간 로봇 청소 영상 전송

• 로봇 이동경로 및 작업경로 실시간 모니터링

• 선체 형상 모듈화를 통한 실시간 작업위치 디스플레이 가능
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실시간 로봇의 이동경로 및 작업위치 파악실시간 로봇의 이동경로 및 작업위치 파악

• 로봇의 이동경로 및 작업위치 실시간 파악

• 위치별 청소영상 및 선체 상태 정보 저장 및 관리

선체 위치별 청소 영상 제공선체 위치별 청소 영상 제공

• 선체 위치별 청소 영상 획득 및 저장

• 선체 위치별 청소 결과 보고서 제공

로봇 프로그램 특징
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청소결과 보고서 자동 생성청소결과 보고서 자동 생성

• 작업후 청소결과 보고서 자동 생성

• 선체위치와 청소영상 처리기술 적용

클라우드 기반 청소관리 플랫폼클라우드 기반 청소관리 플랫폼

• 청소영상및 청소 경과보고서 관리

• 선체 위치별 청소사진 및 청소영상 저장 및 관리

• 청소이력 및 선체상태 이력 관리

로봇 프로그램 특징
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선체 파울링 상태에 따라 최적 브러쉬 적용

PACIFIC OCEAN MARINE INDUSTRIES CO., LTD

• 소프트 파울링 제거용 브러쉬 (4종)

• 하드 파울링 제거용 브러쉬 (2종)
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여과 시스템
확대 이미지

여과 전후 확대 이미지

• 소프트 파울링 : 로봇 내부필터 적용 ( 설치 및 준비시간 단축)

• 하드 파울링 :  외부필터(2단계 적용 필터적용) 이용 폐기물 회수 및 정화 처리(추후예정)
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차세대 친환경 선박청소 로봇

항목 제원

크기 및 중량
크기: 1,620 x 950 x 570 [mm] 

중량: 250 kg (허용오차±5%)

방수 등급 IP68이상

청소의 능력 1,440 m2/hr이상(구조물제외)

방향 전환 제자리180°회전가능(360°가능)

운용 가능 수심 운용 가능 수심20m 이상(최대35m)

조정 모드 자율 또는 수동 조종 가능

전원 3상220V (60Hz)

지속운영 가능시간 연속8시간이상사용가능

전ㆍ후부 카메라 해상도 1080p FHD 급이상카메라

촬영정보 저장기능 24시간 이상 모니터 출력 영상 저장 가능

전ㆍ후부 카메라 조명
전방조명: 2개/ 2,500 lumen 이상

후방조명: 2개/ 2,500 lumen 이상

로봇 위치 인식 수중 작업시 실시간 로봇 위치 파악 가능

로봇

장비 사양

PACIFIC OCEAN MARINE INDUSTRIES CO., LTD- 10 -



조작제어부(조정실)

장비 사양

항목 제원

크기 및 중량
크기: 1,700 x 1,700 x 2,100 [mm]

27인치, 1080p FHD

컨트롤러 핸들, 기어, 페달

성능 1,440 m2/hr이상(구조물제외)

조정실내부

조종실제공(2인이상작업가능)

냉·난방기설치완비

좌/우/전방강화유리설치

이송용차량탑재

청소이력관리, 모니터링전용S/W 포함
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품질경영 및 해양신기술 인증
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CE & KC 인증
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공인기관 시험인증 :KTL(한국산업기술시험원)
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공인기관 시험인증 : KOCETI(건설기계부품연구원) , KSEL(한국아이티평가원)
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도료사 인증: AkzoNobel, Jotun, PPG SSC 
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감사합니다.

www.podc.co.kr diver@podc.co.kr Phone: 051-414-9300         Fax:051-413-0234
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